
   
ประมวลการสอน 

ภาคตน  ปการศึกษา 2565 

 

1. คณะเกษตร กำแพงแสน  ภาควิชา เกษตรกลวิธาน 

2. รหัสวิชา    02027461      ชื่อวิชา (ไทย)   เมคคาทรอนิกสเกษตร I  

   จำนวน     3(2-3-6)  หนวยกิต           (อังกฤษ)     Agricultural Mechatronics I     

   วิชาท่ีตองเรียนมากอน 02027262 

3. ผูสอน/คณะผูสอน 

   รศ.ดร.รัตนา  ตั้งวงศกิจ   ผศ.ดร.สุรศักดิ์ เพ่ิมทรัพยทวี  อ.ดร.ชวลิต  คณากรสุขสันต 

4. การใหนิสิตเขาพบและใหคำแนะนำนอกเวลาเรียน  

  ในเวลาราชการยกเวนชวงเวลาท่ีมีการสอนหรือไปปฏิบัตริาชการนอกสถานท่ี 

  รศ.ดร.รัตนา  ตั้งวงศกิจ    E-mail :  agrrnt@ku.ac.th  

   ผศ.ดร.สุรศักดิ์ เพ่ิมทรัพยทวี  E-mail :  imcsrp@src.ku.ac.th 

   อ.ดร.ชวลิต  คณากรสุขสันต E-mail :  chawalit.kh@ku.ac.th 

5. จุดประสงคของรายวิชา 

1. นิสิตรูสถาปตยกรรมของบอรดไมโครคอนโทรลเลอร 

2. นิสิตรูข้ันตอนการพัฒนาโปรแกรม หลักการเขียนภาษาโปรแกรมคอมพิวเตอร สำหรับบอรดไมโครคอนโทรลเลอร 

3. นิสิตลำดับข้ันตอนการประมวลผลการทำงาน ตรวจสอบ และแกไขขอผิดพลาดของโปรแกรมได 

4. นิสิตเขียนโปรแกรมสั่งงานบอรดไมโครคอนโทรลเลอรเพ่ืออานคาจาก Sensor และควบคมุ Actuator ได 

6. คำอธิบายรายวิชา (Course Description) 

สถาปตยกรรมของระบบสมองกลฝงตัว  อุปกรณและเครื่องมือสำหรับพัฒนาระบบสมองกลฝงตัว หลกัการพ้ืนฐาน

สำหรับการพัฒนาระบบสมองกลฝงตัว การประยุกตระบบสมองกลฝงตัวในงานเมคคาทรอนิกสเกษตร 

7. Program Learning Outcomes: PLOs 

PLOs Knowledge Specific skills Generic skills Attitude 

PLO4 แสวงหา ติดตาม

ความกาวหนาทางวิชาการ

และบูรณาการความรู

ทางดานเครื่องจักรกลทาง

การเกษตรและเทคโนโลยี

ในวิชาการทางการเกษตร 

หลักการเขยีน

โปรแกรมคอมพวิเตอร 

การประยกุต

ไมโครคอนโทรลเลอร

ดวยภาษาระดับสูงใน

งานเมคคาทรอนิกส

เกษตร 

- เขียนโปรแกรมส่ังงงาน

บอรด

ไมโครคอนโทรลเลอรเพื่อ

อานคาจาก Sensor และ

ควบคุม Actuator ได

โปรแกรมส่ังงานบอรด 

- ทราบศัพทเทคนิค 

(ภาษาอังกฤษ)  

- ประยุกตใช

โปรแกรม

คอมพิวเตอร และ IT 

ได 

 

- มีความรบัผิดชอบ ขยนั

ฝึกหดั 

- มีความตรงต่อเวลา 

- มีความซ่ือสตัย ์

- สามารถทาํงานรว่มกบัผูอ่ื้น 

PLO6 สื่อสารความรู

ทางดานเครื่องจักรกลทาง

การเกษตรและเทคโนโลยี 

ท้ังในวงการวิชาการและ

-หลักการใชภาษาไทย 

-หลักการใชภาษ

อังกฤษ 

-เทคนิคการนำเสนอ

ทั้งการเขียน และ

-มีทักษะการนำเสนอ

ความกาวหนาทาง

วิชาการ 

-สามารถใช

-ความมั่นใจใน

การนำเสนอ 

- ความปลอดภยั

ในการปฏิบัติงาน 

- ความรับผดิชอบ 

- ความซื่อสัตย 

- การทำงานรวมกับผูอ่ืน 

- ติดตามความเคลื่อนไหว
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ชุมชนทางการเกษตรได

อยางเหมาะสม 

บรรยาย 

-การใชเทคโนโลยีใน

การส่ือสารไดอยาง

เหมาะสม 

ศัพทเทคนิคทาง

วิชาการ (ไทยและ

อังกฤษ)  

-สามารถอธิบาย

ความรูแกชุมชนได 

-  ของขาวสารขอมูลทาง

วิชาการเกษตรท่ีเก่ียวของ 

 

 

8. Course Learning Outcomes: CLOs และวิธีการวัดผลการเรียนรู 

Course Learning Outcomes: CLOs วิธีการวัดผลการเรียนรู 

1. นิสิตรูสถาปตยกรรมของระบบสมองกลฝงตัว 

2. นิสิตใชงานบอรดเพ่ิมขยาย (Shield) แบบตาง ๆ รวมกับบอรด

ไมโครคอนโทรลเลอร 

3. นิสิตระบุ และแกไขปญหาทางการเกษตรดวยระบบสมองกลฝงตัวอยางเปน

ข้ันตอนและเปนระบบได 

4.นิสิตจัดทำตนแบบเพ่ือนำเสนอการแกไขปญหาทางการเกษตรดวยระบบ

สมองกลฝงตัว 

1. การสังเกตพฤตกิรรมประเมินทักษะการ

ปฏิบัติงาน และแนะนำในระหวางการปฏิบัติ 

การทำงานรวมกันและการมีภาวะผูนำ 

2. ประเมินความรูและทักษะ รายบุคคลและ

รายงานกลุม 

3. การทำโครงงาน (Term Project) 

4. การนำเสนอหนาช้ันเรียน 

9. การวัดผลสัมฤทธิ์ในการเรียน  

        นิสิตตองเขาเรียนไมนอยกวา 80% ของจำนวนเรียนท้ังหมดใน 1 ภาคการศึกษา    

9.1 งานปฏิบัติการในช้ันเรียน (การทำงานเดี่ยว)     30% 

 9.2 งานโครงงานขนาดเล็ก Term Project (การทำงานเปนกลุม)  50% 

 9.3 การนำเสนอโครงงานขนาดเล็ก Term Project   10%   

 9.4 ความสนใจในการเรียน การมีสวนรวมในช้ันเรียน   10%                        

         รวม                100%  

 

ระดับคะแนน >80 75-79 70-74 65-69 60-64 55-59 50-54 <50 

เกรด A B+ B C+ C D+ D F 

 

10. เอกสารอานประกอบ 

          - www.arduino.cc เปนเวบไซตท่ีรวบรวมความรูตั้งแตพ้ืนฐานจนถึงช้ันสูง สำหรับการโปรแกรมและการใชงาน

ไมโครคอนโทรลเลอร 

 

 



11. ตารางกิจกรรมท่ีเกี่ยวของกับการเรียนการสอน   
  

คร้ังท่ี บรรยาย ปฏิบัติการ ผูสอน CLOs Teaching/Learning method Assessment PLO 

1 

 

พ้ืนฐานสถาปตยกรรมของระบบสมองกลฝงตัว รัตนา 

สุรศักด์ิ 

CLO1 

 

-นิสิตใชบอรดควบคุมและอุปกรณที่หลักสูตรแจกใหนิสิต

คนละ 1 ชุด ต้ังแตวิชา 02027262 ในการเรียนทุกครั้ง 

และใหนิสิตตรวจเช็คการทำงานของบอรดใหอยูในสภาพใช

งานได 

-อธิบายและสาธิตพ้ืนฐานสถาปตยกรรมของระบบสมองกล

ฝงตัวพรอมกับใหนิสิตทำตาม  

-เม่ือนิสิตเขาใจใหนิสิตปฏิบัติการดวยตัวเองภายใตการดูแล

ของอาจารยและผูชวยสอน  

-ทดสอบการเรียนรูรายบุคคลจนกวานิสิตจะทำไดจริง 

1.ประเมินทักษะการปฏิบัติงาน 

และแนะนำในระหวางการ

ปฏิบัติการทุกครั้ง 

2.สอบประเมินผลความรูและทักษะ

รายบุคคล 

PLO4 

 

2 การพัฒนาโปรแกรมคอมพิวเตอรสำหรับระบบ

สมองกลฝงตัว 

สุรศักด์ิ

ชวลิต 

 

CLO2 

--อธิบาย และสาธิต เนื้อหาของแตละคร้ังตามแผนการ

สอน พรอมกับใหนิสิตทำตาม  

-เม่ือนิสิตเขาใจใหนิสิตปฏิบัติการดวยตัวเองภายใตการดูแล

ของอาจารยและผูชวยสอน  

-ทดสอบการเรียนรูรายบุคคลจนกวานิสิตจะทำไดจริง 

1.ประเมินทักษะการปฏิบัติงาน 

และแนะนำในระหวางการ

ปฏิบัติการทุกครั้ง 

2.สอบประเมินผลทายบททุกบท PLO4 

PLO6 

 

3 

 

การเชื่อมตออุปกรณตางๆเขากับระบบสมอง

กลฝงตัว 

CLO2 

4 การระบุปญหาและขอบเขตของปญหาทาง

การเกษตร ที่สามารถแกไขไดดวยระบบสมอง

กลฝงตัว 

CLO3 

5-6 การออกแบบระบบสมองกลฝงตัว เพ่ือการ

แกไขปญหาทางการเกษตร 

CLO4 

7-14 การพัฒนาตนแบบระบบสมองกลฝงตัว เพ่ือ

การแกไขปญหาทางการเกษตร 

CLO4 -ใหนิสิตนำความรูที่ไดต้ังแตเปดคอรท มาศกึษาและ

ออกแบบโครงงานไมโครคอนโทรลเลอรขนาดเล็ก 

-นำเสนอ Concept ใหอาจารยรับทราบและให

ขอเสนอแนะ 

-ดำเนินการพัฒนาโครงงาน (Term-Project) 

1.ประเมินแนวคิด ในการออกแบบ

โครงงาน 

2.ติดตามและประเมินการพัฒนา

โครงงาน (Term-Project) 

15 นำเสนอโครงงาน (Term-Project) รัตนา

สุรศักด์ิ 

CLO1-4 -นสิิตนำเสนอโครงงาน (Term-Project) 

-ตอบขอซักถาม 

ใชหลักการ RUBRIC ในการ

ประเมินผลลัพธการเรียนรู 

PLO4 

PLO6 

 

       ลงนาม    (ผูรายงาน) 

 (รศ.ดร.รัตนา  ตั้งวงศกิจ) 

 28 มิถุนายน 2565 


